


TRAVELLING: TRACCION MEDIANTE CORREA.
VELOCIDAD DE 0 A 1 M/S

PAN: VELOCIDAD MAX.: 150 2/s

TiLT: 100 2¢/s

DIMENSIONES:

0 SEPARACION ENTRE VIAS: 310 MM

O LARGO TOTAL: 915 MM

OANCHO: 481 (+ 200 MM BARRA SEPARADORA
SALIDA CABLES)

OALTURA DE LA BASE DE FIJACION DE LA
CAMARA RESPECTO AL SUELO: 745 MM

PESO: APROX. 32KG (SIN CAMARA)

FRENADO EN LOS EXTREMOS DE LAS ViAS POR
FINALES DE CARRERA.

CABLEADO ENTRE CARRO Y UNIDAD DE CONTROL:
50 M

CONTROL PAN/TILT MEDIANTE JOYSTICK.
CONTROL DEL CARRO MEDIANTE PEDALES.

CAMBIO DE PARAMETROS MEDIANTE CONSOLA
TACTIL: HABILITACIONES EJES, VELOCIDADES
MAXIMAS, INVERSIONES DE SENTIDO DE
FUNCIONAMIENTO, RAMPAS DE ACELERACION Y
FRENADO, RATIO ENTRE MOVIMIENTO OPERADOR
Y MOVIMIENTO EJES, ETC

VIAS: ANCHO 310 MM ENTRE EJES.
TRAMOS RECTOS 1950 MM DE LARGO
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TRAVELLING: VELOCIDAD DE 0 A 5 mM/s
PAN: VELOCIDAD MAX.: 300 2/s
TiLT: 250 /s
DIMENSIONES:
0 SEPARACION ENTRE VIAS: 310 MM
0 LARGO: 927 MM
0 ANCHO: 470 (+ 190 MM BARRA SEPARADORA
SALIDA CABLES)
0 ALTURA DE LA BASE DE FIJACION DE LA
CAMARA RESPECTO AL SUELO:
§ CoLumna CERO: 519 MM
§ CoLumNA Uno: 800 mm
§ CoLumNA DoS: 1011 MM
§ COLUMNA ALTA: 1311 MM
PESO CON COLUMNA CERO: APROX. U40Ke
(SIN CAMARA)

FRENADO EN LOS EXTREMOS DE LAS VIAS POR
FOTOCELULAS.

CABLEADO ENTRE CARRO Y UNIDAD DE CONTROL:
50 M

CONTROL PAN/TILT MEDIANTE PANBAR:

EL CARRO REPLICA LOS MOVIMIENTOS DEL
CABEZAL DEL TRIPODE REALIZADOS POR EL
OPERADOR.

CONTROL DEL CARRO MEDIANTE PEDALES.

CAMBIO DE PARAMETROS MEDIANTE CONSOLA

TACTIL:

HABILITACIONES EJES,
VELOCIDADES MAXIMAS, INVERSIONES DE SENTIDO DE
FUNCIONAMIENTO., RAMPAS DE ACELERACION Y
FRENADO, RATIO ENTRE MOVIMIENTO OPERADOR
Y MOVIMIENTO EJES, ETC

VIAS: AnNCHO 310 MM ENTRE EJES

13 TRAMOS RECTOS 1950 MM DE LARGO
6 TRAMOS CURVA:

0 DIAMETRO CENTRO CARRIL: 7345 MM
0 ANGULO: 40°



Al

_ g




COLUMNA: VELOCIDAD DE 0 A 0.5 mM/s
PAN: VELOCIDAD MAX.: 150 ¢/s

TiLT: 100 ¢/s

DIMENSIONES:

0 PLANTA: 1500 x 1000 mMmm (CON BASE PARA
TRUSS DE ALUMINIO)

0 ALTURA DE LA BASE DE FIJACION DE LA
CAMARA RESPECTO AL SUELO:

ENTRE 1210 MM Y 4010 mMm

CAMARA EQUILIBRADA MEDIANTE CONTRAPESO.

FRENADO EN LOS EXTREMOS DEL RECORRIDO
DE LA COLUMNA POR FINALES DE CARRERA.

CABLEADO ENTRE CARRO Y UNIDAD DE CONTROL:
50 M

CONTROL PAN/TILT MEDIANTE JOYSTICK.

CONTROL DE LA COLUMNA MEDIANTE PEDALES.

CAMBIO DE PARAMETROS MEDIANTE CONSOLA
TACTIL: HABILITACIONES EJES,

VELOCIDADES MAXIMAS,

INVERSIONES DE SENTIDO DE FUNCIONAMIENTO,
RAMPAS DE ACELERACION Y FRENADO,

RATIO ENTRE MOVIMIENTO OPERADOR
MOVIMIENTO EJES, ETC






WEATHERCAM

ES UN SISTEMA PENSADO PARA CAPTAR LA
EVOLUCION DE LOS FENOMENOS METEOROLOGICOS,
Y TENERLOS DISPONIBLES EN CUALQUIER
MOMENTO PARA SU EMISION EN LOS
INFORMATIVOS DEL TIEMPO.

ESTO HA SIDO POSIBLE GRACIAS A LA
INVESTIGACION REALIZADA POR NUESTRO

EQUIPO EN CAMARAS TELECOMANDADAS,

VISION ARTIFICIAL, FORMATOS DE TELEVISION
E INTERNET.

EL SISTEMA PARA LA CAPTACION
INTERVALOMETRICA DE KRONOMAV ES DIFERENTE
A TODAS LAS DEMAS TECNICAS CONOCIDAS QUE
SE BASAN EN LA CAPTURA DE FOTOGRAMAS
AISLADOS.

EL HECHO DE QUE NUESTROS ALGORITMOS
INTEGREN LA INFORMACION DE VARIOS
FOTOGRAMAS EN UNO SOLO, HACE QUE LA
CALIDAD DE LAS IMAGENES SE VEA
INCREMENTADA NOTABLEMENTE ELIMINANDO EL
RUIDO QUE CARACTERIZA A LA IMAGEN
DIGITAL. ESTO PERMITE OBTENER SECUENCIAS
DE GRAN CALIDAD EN CONDICIONES DE MUY
BAJA LUMINOSIDAD.

Asi, EL INTERVALOMETRO DE KRONOMAV nNoOS
PERMITE INTEGRAR MUCHISIMAS HORAS DE
GRABACION EN SECUENCIAS BREVES,
FIDEDIGNAS Y COMPLETAS.



WEATHERCAM

PERO ESTE SISTEMA, GRACIAS A TECNICAS DE
VISION ARTIFICIAL Y A INTERNET, PERMITE
OBTENER LAS SECUENCIAS CON TOTAL
INMEDIATEZ.

EL SISTEMA CONSTA DE UNA O VARIAS CAMARAS,
UNA ESTACION DE CAPTURA QUE PERMITE EL
CONTROL OPERACIONAL, AL TIEMPO QUE
REALIZA EL PROCESADO DE LAS IMAGENES, Y
UN SERVIDOR DE INTERNET QUE DISTRIBUYE
LA SECUENCIA GENERADA EN FORMATO AVI,
ASEGURANDO LA COMPATIBILIDAD CON LOS
FORMATOS DE EMISION DE TELEVISION.
Asi, LA SECUENCIA INTERVALOMETRICA SE
ENCUENTRA DISPONIBLE PARA SU EMISION
POCOS MINUTOS DESPUES DE SER COMPLETADA.

EL CONTROL OPERACIONAL SE HA DESARROLLADO
DE TAL MODO QUE LAS FUNCIONES DE
MOVIMIENTO Y CONTROL DE CAMARA (PAN,

TILT v Z0OOM) QUEDAN INTEGRADAS DENTRO

DEL SISTEMA DE CAPTACION INTERVALOMETRICA.
QUEDAN ABIERTAS DE ESTA FORMA UN CONJUNTO
DE POSIBILIDADES Y NUEVAS APLICACIONES
REALMENTE ATRACTIVAS.

L0OS EQUIPOS INSTALADOS POR KRONOMAYV
PERMITEN ALTERNAR DISTINTAS FUNCIONES.
CUANDO LA ESTACION DE CAPTURA NO SE
ENCUENTRE PROCESANDO LOS INTERVALOS,
TENDREMOS A NUESTRA DISPOSICION LA SENAL
DE CAMARA UBICADA EN UN LUGAR ESTRATEGICO,
DISPUESTA A MODO DE VENTANA AL EXTERIOR
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